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B-00.00.00 WARUNKI OGOLNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania techniczne
wykonania i odbioru robdt budowlanych w ramach zadania: Plac zabaw przy Szkole Podstawowej
w Neplach — Nawierzchnia bezpieczna.

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ integralna dokumentdw w postgpowaniu o udzielenie
zamOwienia i nalezy je stosowac przy wykonywaniu robot opisanych w niniejszej specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument w postgpowaniu o udzielenie
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji oraz rozliczaniu robot opisanych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot

Nawierzchnia bezpieczna 7 plytek syntetycznych (gumowych) EPDM -wykonana w strefach
bezpieczenstwa zamontowanych urzqdzen zabawowych 0 grubosciach zgodnych z normami dla
danego istniejqcego urzqdzenia. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni wylewanej 7 EPDM o
grubosciach dostosowanych do znajdujqcych sie¢ urzqdzen zabawaowych na Placu zabaw.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robdt objetych
poszczegdlnymi szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okreslenia

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Przedmiar robot — opracowanie obejmujace zestawienie planowanych robot w kolejnosci
technologicznej ich wykonania wraz z obliczeniem i1 podaniem ilosci ustalonych jednostek
przedmiarowych. Ma zastosowanie tylko przy wynagrodzeniu kosztorysowym.

Roboty budowlane — budowa a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub
rozbioérce obiektu budowlanego.

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe, rozbudowie,
nadbudowie obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowana
przez urzadzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy -projekt budowlany, dziennik budowy, protokédty odbiorow czesciowych
1 koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne, ksiazka
obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu (dokumenty
okresli w umowie zamawiajacy).

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.



Dziennik budowy wewnetrzny —dziennik, stanowiacy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzeh 1 okolicznoséci zachodzacych w czasie wykonywania robdt, nie stanowigcy dokumentu
urzedowego.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowie.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ - kompetentny, niezalezny organ nadzorczy, ktérego zadaniem jest
weryfikacja prawidtowosci wykonywanych robot budowlanych i zgodnos$ci ich ze specyfikacjami
technicznymi oraz Dokumentacja Przetargowa.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Polskie Standardy, Polskie Prawo, Polskie Przepisy, Polskie Normy — odniesienie w tekscie do
Polskich Przepiséw Prawa, Ustaw, Rozporzadzen, Zarzadzen lub Norm bedzie rozumiane jako
konieczno$¢ uzyskania zgodnosci ze wszystkimi Polskimi Przepisami Prawa, Ustawami,
Zarzadzeniami i Normami razem, wtasciwym dla danego zagadnienia.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Technologia wykonania robdt wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
szczegotowych instrukeji producentéw, wytycznych ITB, ogélnych przepisow Prawa Budowlanego
i obowiazujacych norm oraz Warunkow Technicznych Wykonania i Odbioru robot budowlano —
montazowych.

Oferent zapozna si¢ z placem budowy oraz Projektem i dokona wiasnej weryfikacji przedmiaru
w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robot.

Po ztozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidlowej
wyceny przedmiotu zamowienia.

Oferent przyjmuje odpowiedzialno$¢ za wszystkie bledy, uchybienia i szkody jakie ewentualnie
wyrzadza Podwykonawcy i Dostawcy zatrudnieni przez Oferenta podczas wykonywania robot
i dostaw.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i $cisle przestrzeganie
harmonogramu robo6t oraz za jako$¢ zastosowanych materiatlow i wykonywanych robdt, za ich
zgodnos$¢ z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robdt oraz poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawcg zostana poprawione przez wykonawce na
wlasny koszt.

1.5.1. Warunki przekazania placu budowy

Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastapi protokolarnie w terminie
okreslonym w umowie. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy w formie zalacznikéw do protokotu
przekazania placu budowy.

Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbgdnych mediow spoczywa na
Wykonawcy, a koszty z tego tytulu ponoszone zawieraja si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie
projektowej.

1.5.2. Zgodnos¢ robdt 7 dokumentacja projektowa (w przypadku jej posiadania)

Dokumentacja przetargowa oraz szczegbtowe specyfikacje techniczne stanowia integralna czgs¢
umowy.

Oferent zapozna sie z placem budowy oraz projektem i dokona wtasnej weryfikacji warunkoéw
w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robot.

Wszelkie niejasnosci dot. przedmiaru nalezy wyjasniaé w trakcie przeprowadzanego postgpowania
o udzielenie zamowienia.

Roboty nie ujete w Dokumentacji, a wynikajace z technologii budowy, zastosowania materialow lub
montazu urzadzen winny by¢ uwzglednione w ofercie Wykonawcy i brak ich wyszczegdlnienia w
dokumentacji nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen finansowych Wykonawcy w stosunku do
Inwestora lub Biura Projektow. Zmiany w geometrii budowli, zastosowanych materiatach i
rozwiazaniach technicznych musza zosta¢ zatwierdzone przez upowaznionego przedstawiciela Biura
Projektow. Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za sprawdzenie zakresu prac, ilosci
materialow 1 urzadzen zgodnie z Dokumentacja na etapie postgpowania o udzielenie zamowienia.



Po zlozeniu oferty przyjmuje sig, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidtowe;j
wyceny przedmiotu zamowienia.

Wszystkie uzyte materiaty oraz wykonane roboty powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczna
oraz szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w
pelni zgodne z dokumentacja projektowa i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, to takie
materialty beda musiaty by¢ zastgpione innymi, spelniajacymi wymagania a koszt wymiany ponosi
Wykonawca

1.5.3. Warunki zabezpieczenia placu budowy

Odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia
i odbioru robot. Wykonawca zapewni we wlasnym zakresie i na swoj koszt odpowiednie wyposazenie
placu budowy, narzedzia, maszyny i urzadzenia, dostawe energii elektrycznej i wody dla celow
budowlanych.

Wykonawca zapewni niezbedne do prowadzenia budowy drogi tymczasowe i usunie je przed
przekazaniem budowy Inwestorowi.

Wykonawca zapewni wlasciwe zabezpieczenie i oznakowanie placu budowy. W razie koniecznosci
Wykonawca wykona na wlasny koszt projekt organizacji ruchu na budowie i go uzgodni.

Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wlaczony w ceng ofertowa i nie podlega odrebnej zaptacie.
1.5.4. Ochrona wilasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc. Przed
rozpoczeciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wladz, ktore sa wilascicielami instalacji
i wurzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajacego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wlasciwie oznaczone
i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.

Wykonawca natychmiast poinformuje Inspektora Nadzoru o kazdym przypadkowym uszkodzeniu
tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspdlpracowal przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej
pomocy, ktora moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym
pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowiazany znac i stosowac sie do przepisow zawartych
we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska. W okresie realizacji, do czasu
zakonczenia robot, Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do
wszystkich przepisow i normatywdw w zakresie ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego
terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong drzew, krzewow, kwietnikow i trawnikow
znajdujacych sie obrgbie prowadzonych robot.

W przypadku zniszczenia lub uszkodzenia ww. elementow zieleni Wykonawca ponosi wszelka
odpowiedzialno§¢ wynikajaca z przepisow Ustawy ,,0 ochronie i ksztattowaniu s$rodowiska”.
Wykonawca zobowiazany jest do uporzadkowania i przywrdcenia na wlasny koszt zieleni do stanu
pierwotnego (tj. posadzenie drzew i krzewow w razie ich zniszczenia).

Wykonawca spelni wszystkie przepisy dotyczace gospodarki odpadami wynikajace z Ustawy z dnia
27.04.2001 r. ,,0 odpadach” (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi zmianami)

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sig, ze
koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia sa wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowiazujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy,
we wszystkich urzadzeniach maszynach 1 pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktory mogltby



powstat w okresie realizacji robot lub zostal spowodowany przez ktoregokolwiek z jego
pracownikow.

Rozbiorki przewidziane w projekcie nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami bezpieczenstwa ludzi.
Usuwanie oraz utylizacja materialu porozbiorkowego powinna si¢ odbywaé¢ zgodnie
z obowiazujacymi przepisami.

1.5.7. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

W ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych robot,
wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja umowy do
akceptacji nastgpujacych dokumentow: projekt organizacji robot i szczegdtowy harmonogram robodt
i finansowania (jesli dokumenty te przewiduje umowa).

1.5.8. Dokumenty budowy(o ile jest wymagany)

1.5.8.1. Dziennik budowy wewngtrzny

Dziennik budowy jest dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy na biezaco,
zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania
wykonawcy placu budowy a_ do zakonczenia robot. Inwestycja nie wymaga prowadzenia dziennika
budowy bedacego dokumentem w my$l obowiazujacych przepiséw (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy wewngtrznego na podstawie
umowy z Zamawiajacym

Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postgp robot, stan
bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwiazane z zarzadzaniem
budowa.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego datg, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych miedzy nimi, w sposob
uniemozliwiajacy wprowadzanie p6zniejszych dopiskow.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez wykonawce
powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru, wpisane do dziennika budowy, musza by¢ podpisane przez
przedstawiciela wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi.

1.5.8.2. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczego6lnionych w punktach 1.5.8.1 dokumenty budowy zawieraja tez:

- Dokumenty wchodzace w sktad umowy;

- Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;

- Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne;

- Instrukcje Inspektora Nadzoru oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;

- Protokoty odbioru robot,

- Korespondencja dotyczaca budowy.

1.5.8.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale dostgpne do wgladu Inspektorowi
Nadzoru oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajacego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.
1.5.9. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

1.5.9.1. Informacje og6lne

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowiazany do dostarczania
na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastgpujacych dokumentow:

- Rysunki robocze

- Dokumentacja powykonawcza

- Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Przedkladane dane winny by¢ na tyle szczegdtowe, aby mozna bylo ustali¢ ich zgodnosc
z dokumentami wchodzacymi w sklad umowy. Sprawdzenie, przyjgcie 1 zatwierdzenie
harmonogramow, rysunkow roboczych, wykazow materiatow oraz procedur zlozonych lub
wnioskowanych przez wykonawce nie beda mialy wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajace
stad koszty ponoszone beda wylacznie przez wykonawce.



1.5.9.2. Dokumentacja powykonawcza sporzadzona wg warunkdw umowy

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatow, urzadzen, lokalizacji i wielko$ci robdt. Zmiany te nalezy rejestrowa¢ na komplecie
rysunkow, wylacznie na to przeznaczonych. Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkow
zostanie przekazany zarzadzajacemu realizacja umowy. Wykonawca zobowiazany jest do
sporzadzenia powykonawczej inwentaryzacji geodezyjnej.

1.5.9.3. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzqdzen

Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robdt komplet instrukcji w zakresie eksploatacji
i konserwacji dla kazdego urzadzenia.

2. Materialy i urzadzenia

2.1 Zrédta uzyskiwania materiatow i urzadzen

Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan jako$ciowych materiatow
uzytych do realizacji robot.

Do wykonania robot budowlanych nalezy stosowa¢ ( zgodnie z Prawem Budowlanym - ustawa z dnia
7.07.1994 r.- Dz. U. Nr 89 poz. 414 art. 10) wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania
w budownictwie. Za dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie uznaje sie wyroby, dla
ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami wydano atest zgodno$ci majacy w zaleznos$ci od rodzaju
wyrobu forme:

- certyfikatu — na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Obowiazujacych norm , aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych

- deklaracji zgodnosci lub certyfikatu zgodnosci z obowiazujaca norma (PN-EN 1176, PN-EN 1177)
lub aprobata techniczna jezeli nie sg obj¢te certyfikacja opisana w pkt. poprzednim.

Wszelkie materiaty i elementy budowlane stosowane na budowie wymagaja zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru, w razie koniecznosci zastosowania materiatow zamiennych w konsultacji
z biurem projektow.

2.2 Kontrola materialow i urzqdzen

Na zyczenie Inspektora, Wykonawca na wilasny koszt wykona normowe testy materiatow w celu
sprawdzenia zgodnosci ich wiasnosci i jakos$ci z normami i niniejsza specyfikacja. Wyniki testow
Stanowic beda integralna czg$¢ dziennika budowy 1 moga stanowi¢ podstawe do usunigcia wadliwych
materialdow 1 wymiany elementow budowlanych na koszt Wykonawcy. Inspektor moze okresowo
kontrolowa¢ dostarczane na budowe materialy i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne
z wymaganiami szczegolowych specyfikacji technicznych.

2.3 Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Inspektora za niezgodne ze szczegétowymi specyfikacjami technicznymi
musza by¢ niezwlocznie usunigte przez wykonawce z placu budowy.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen

Wykonawca jest zobowiazany zapewni¢. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jako$¢ i wlasnosci w takim
stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.

2.5 Stosowanie materiatow zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdlnym przypadku materialy lub urzadzenia zamienne,
inne ni_ przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdétowych specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze inspektora nadzoru oraz projektanta oraz zamawiajacego. Wybrany
i zatwierdzony zamienny typ materialu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie
p6zniejszym bez akceptacji inspektora nadzoru i projektanta oraz zamawiajacego.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzg¢tu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot. Sprzet bedacy wilasno$cia wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t musi by¢ zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i1 przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.



Podczas transportu sprzetu po drogach publicznych Wykonawca powinien przestrzegaé
obowiazujacych ograniczen odno$nie obciazen osi pojazdow.

Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
placu budowy, Wykonawca begdzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt.

4. Transport

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu
drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na whasny koszt. Srodki
transportowe powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét

Technologia wykonania robot wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
szczegotowych instrukcji producentow, wytycznych ITB, ogdlnych przepisow Prawa Budowlanego
i Obowiazujacych norm oraz Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano —
montazowych.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelna obsluge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementow robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez
Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu
robot.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okre§lone w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisow zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ Stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

6.3. Atesty jakosci materialow i urzadzen W przypadku materialow, dla ktérych szczegodtowe
specyfikacje techniczne wymagaja atestow, kazda partia dostarczona na budowe powinna posiadac
atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan Wykonawca przedstawia
Inspektorowi Nadzoru.

Urzadzenia zabawowe powinny posiada¢ odpowiednie atesty.

6.4. Dokumenty budowy

Wykonawca jest zobowigzany do wilasciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktora obejmuje
W szczegolnosci::

- uzgodnienia prawne dotyczace realizacji budowy

- protokot przekazania placu budowy

- protokoty z narad i ustalen

- protokoty odbiorow cze§ciowych robot

- $wiadectwo dopuszczenia/bezpieczenstwa urzadzen

Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot.

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdlowych specyfikacjach
technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.



Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi wykonawca.
7. Obmiar robét

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robo6t ma za zadanie okresla¢ pelny zakres robot wg dokumentacji projektowej oraz SST.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie
indziej w szczegolowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowiazku
skalkulowania wszystkich robot.

7.2 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot przez
wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt
wymagaja badan atestujacych, to wykonawca musi posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Musza one
by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robdt.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich szczegdélowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

- odbior robdt zanikajacych i ulggajacych zakryciu

- odbior czesciowy

- odbior koncowy

Wykonawca zglasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajacemu i wlascicielom sieci, ponoszac
wszelkie koszty zwiazane z w/w odbiorami.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulggajacych zakryciu

Odbior polega na ocenie ilosci 1 jakosci robot, ktore w dalszej realizacji zostana zakryte. Wykonawca
zglasza do odbioru dana czg$¢ robot wpisem do dziennika budowy, a Inspektor nadzoru dokonuje
odbioru.

8.3. Odbior czgsciowy robot

Polega na ocenie ilo$ci i jakosci wykonanej czesci robdt wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.
W przypadku gdy umowa dopuszcza czgSciowe rozliczenie zamdwienia protokot odbioru czesciowego
robot stanowi podstawe do wystawienia faktury.

8.4. Odbior koncowy zadania

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jako$ci
i wartosci.

Zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona wpisem Wykonawcy do
dziennika budowy potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru oraz pisemnym powiadomieniem
Zamawiajacego.

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robot
z dokumentacja projektowa, szczegétlowymi specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

9. Podstawa platnosci

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy
z Zamawiajacym

10. Przepisy zwiazane

Obowiazujace normy oraz przepisy

Przy wykonywaniu i montazu wszystkich elementow objgtych Specyfikacja Techniczna jako
obowiazujace nalezy przyja¢ odpowiednie normy PN, w przypadku braku odpowiednich norm PN
nalezy przyja¢ normy DIN lub odpowiednie normy EN. W kazdym wypadku nalezy uwzgledniac¢
wytyczne i przepisy producentow.

W szczegblnosci nalezy przestrzegaé ponizszych norm.

Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut
1 wytycznych w trakcie realizacji robot.



Najwazniejsze z nich to:

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi
Zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy montazu
i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r w sprawie szczegdtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126)

-,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997
- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U.04.92.881).

- Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami

- Ustawa o dostegpie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

- Ustawa Prawo geodezyijne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz
z pbzniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod wykonywania
robo6t budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym
(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

- PN-EN-1176 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie

- PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki

- Szczegblowe przepisy, obowiazujace normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia
techniczne dla poszczegolnych rodzajow robdt sa podane w punkcie 10 kazdej - Szczegodtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegatl praw autorskich i patentowych. Bedzie w pelni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub
metod. Bedzie informowat Zamawiajacego o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie
atestow 1 innych wymaganych $wiadectw. Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne Wykonania
i Odbioru Robot Budowlanych:

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

B-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

Kod CPV 45111000-0 Roboty budowlane -roboty ziemne
Kod CPV 45233340-4 Roboty budowlane-roboty ziemne
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST



Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania robot ziemnych dla zadania: Plac zabaw przy Szkole Podstawowej
w Neplach — Nawierzchnia bezpieczna.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument w postgpowania
o udzielenie zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wykopow zwiazanych z ptytek gumowych, wymiana podbudowy.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych oraz okre$leniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-0 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 1.5

2. MATERIALY

Brak

3. SPRZET

Roboty ziemne moga byt wykonywane rzecznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawceg powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 "Wymagania ogdélne" punkt 3.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Materiaty z wykopow moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robot.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania ogolne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-0 "Wymagania ogélne" punkt 5.1.
Wykonanie robot powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050.1999, PN- 02205:1998 i BN-88/8932-
02.

5.2.Sprawdzenie zgodno$ci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy.;

5.3.Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z budowa obiektu inzynieryjnego powinno by¢ wykonane
przygotowanie terenu pod budowg.

Urzadzenia usytuowane w najblizszym sasiedztwie wykopow nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem.

Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne
zZwiazane z:

- wyznaczeniem terenu budowy

- wyznaczeniem przebiegu 1 zataman ogrodzenia oraz wykopoéw pod fundamenty stupkow
(ustawieniem kotkow kierunkowych);

- wyznaczeniem wykopow pod urzadzenia (ustawieniem kotkow kierunkowych);

5.4.Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowiazany jest uwzgledni¢ ochrong
$rodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegolnos$ci ochrong gleby, zieleni naturalnego
uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony srodowiska — Dz.
U. Nr 62 poz.627 z p6zniejszymi zmianami).
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Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopow nalezy tak ksztattowaé lub obudowaé aby
nie nastapito obsuniecie sie gruntu.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposob zgodny ze
zwyczajowa praktyka inzynierska w calym okresie trwania robot ziemnych.

5.6.Tolerancje wykonywania wykopow:

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynosza:

— 45 cm - dla wymiaréw wykopow w planie;

— =+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu;

5.7.Zageszczenie dna wykopu

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-.

5.8.Podsypki

Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim
robot;

Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materiatow
budowlanych i $mieci;

Uktadanie i zaggszczanie gruntéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

— 0,25 m — przy stosowaniu ubijakow recznych;

— 0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub cigzkimi tarczami;

— 0,40 m — przy zaggszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot ziemnych zwiazanych z wykonaniem wykopdw i zasypki; podano w

punkcie 5. Sprawdzenie jakoSciowe i odbior robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie
z normami wyszczeg6lnionymi w pkt. 10.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
— sprawdzenie zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja;

— kontrole prawidlowo$¢ wytyczenie robdt w terenie;

— sprawdzenie przygotowania terenu;

— kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu;

— ocena poszczegolnych etapow robodt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze$cienny) wykonanych wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-0 ”Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja
przetargowa, niniejsza SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy
z Zamawiajacym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy i Rozporzadzenia

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-88/8932-02 Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne

PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wlasciwosci wymagane odniesieniu do
wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir
i mieszanka.

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016;
z pbzniejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92, poz. 881),
Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360,
z pOzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi zmianami),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z poz.
zmianami),
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
B-02.00.00
KOD CPV 45233200-1 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostana wykonane w ramach wykonania podbudowy z kruszywa
famanego.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza
zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem i odbiorem podbudowy z kruszywa tamanego
wykonywanej pod nawierzchnie sztuczne — gumowe (uktadane i warstwy odsaczajacej ) na terenie
Szkoty Podstawowej w Neplach. Specyfikacja obejmuje prace zwiazane z dostawa materiatow,
wykonawstwem i wykonczeniem robot.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych robét: podbudowa z kruszyw
famanych - warstwa dolna o grubosci 20-12cm (pod nawierzchnie sztuczne z plytek) .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi Polskimi
Normami i Ogdlna Specyfikacja Techniczna p.1.5.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie (recznie) - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos$¢ z
umowa, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wprowadzenie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
1.6. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie
nastgpujace informacje:

= Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegdlnione w dalszej czesci
opracowania

= Zalecenia 1 instrukcje dostarczane przez producentéw, wyszczegolnione w dalszej czeSci
opracowania.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow i ich rodzaju podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
p.4. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023, sa:

- kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
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- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Wymagania dla materialow

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112:
1. thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
2. kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
3. kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112., okreslonymi dla:
1. klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
2. klasy Il'i 111- dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac¢ kruszywo gatunku co
najmniej 2. Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5. Wykonawca
przystgpujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a. rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,

b. rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

c. walcow statycznych gtadkich do zaggszczania kruszywa grubego,

d. walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zaggszczarek ptytowych do klinowania

kruszywa grubego klincem,

e. szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
f. walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego doggszczenia,
g. przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania

wody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.6. Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.2.
Przygotowanie podloza Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym
nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod
podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podioza.
W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem podtoza
warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem: gdzie: D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy
odcinajacej albo odsaczajacej, d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.
Podbudowa powinna by¢é wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowa lub wedlug zalecen Inspektora, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstegpach nie wigkszych niz co 10 m.

Whbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudoweg o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé
w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci,
przy uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagneta grubos¢ projektowana. Kruszywo grube po
roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca statycznego, gltadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym
powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé si¢ pasami podluznymi, czgSciowo
naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie podbudowy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac si¢ pasami podtuznymi,
czesciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. W przypadku wykonywania
podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w
rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania nalezy uzy¢é walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo pltytowa zaggszczarka wibracyjna o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna
by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypetione kruszywem
drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa grubego. Po
zaggszcezeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm. Nastgpnie warstwa powinna by¢
przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m,
albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.
Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikltych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawceg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne zasady kontroli jakosci robdot Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej p.7. Szerokos¢ podbudowy Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic si¢ od
szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na powierzchniach bez kraweznikow szerokosc¢
podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o
warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

Rownos¢ podbudowy Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-
metrowa tata. Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac: - 12 mm dla podbudowy zasadniczej, -
15 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja [7 0,5 %.

Rzedne wysokosciowe podbudowy Roznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i
rz¢dnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do 0si
projektowanej o wigcej niz [ 5 cm.

Grubos$¢ podbudowy Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej
niz: - dla podbudowy zasadniczej [ 2 cm, - dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

Nos$nos¢ podbudowy Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét Ogdlne zasady dokonywania obmiaru rob6t podano w Ogolnej
Specyfikacji Technicznej p.8. Podstawa dokonywania obmiaroéw, okreslajaca zakres prac
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wykonywanych w ramach poszczegélnych pozycji, jest zataczony do dokumentacji przetargowej
przedmiar robot.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej
podbudowy z kruszywa tamanego okreslonej grubosci.

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI Ogblne zasady odbioru robét i dokonywania
ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
ST i wymaganiami zarzadzajacego realizacja umowy, jezeli wszystkie pomiary i badania, z
zachowanymi tolerancjami wg p. 6, daty wyniki pozytywne. Cena wykonania 1 m2 podbudowy
obejmuje prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= oznakowanie robot,

= przygotowanie podtoza,

= dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

= roztozenie kruszywa,

= zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

= przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji techniczne;,

= utrzymanie podbudowy w czasie robot.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady rozliczenia robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej, p.9.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Zalecane normy Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i
branzowe (BN), w tym w szczegdlnoséci: PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawarto$ci zanieczyszczen obcych PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren PN-B-06714-
18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w begbnie Los Angeles PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo
tamane do nawierzchni drogowych PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z
thucznia kamiennego BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar
roéwnos$ci nawierzchni planografem i tata.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

B-03.00.00

KOD CPV 45233200-1 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1. Przedmiot i zakres specyfikacji

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru roboét, ktoére zostana wykonane w ramach wykonania podbudowy z kruszywa
naturalnego, podsypki piaskowe;j.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza
zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i odbiorem podbudowy z kruszywa naturalnego,
podsypki piaskowej, piaskownic wykonywanych w ramach budowy Parku Trampolin przy ul.
Marymonckiej w Warszawie. Specyfikacje obejmuja prace zwiazane z dostawa materialow,
wykonawstwem i wykonczeniem robot.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot: Podsypka piaskowa
z zageszczeniem mechanicznym - 5 cm grubo$¢ warstwy po zageszczeniu

1. Podsypka piaskowa z zaggszczeniem mechanicznym - 10 cm grubos$¢ warstwy po zageszczeniu

16



1.4. Okres$lenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami
1 Ogolna Specyfikacja Techniczng p.1.5.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
p-2. Niniejsza specyfikacja obejmuje calo$¢ robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego, budowy piaskownicy. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot
oraz ich zgodno$¢ z umowa, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.
Woprowadzenie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacja umowy.

1.6. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez wykonawce¢ w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Ogoblnej Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie
nastgpujace informacje:

= Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegélnione w dalszej czesci
opracowania

= Zalecenia i1 instrukcje dostarczane przez producentow, wyszczegdlnione w dalszej czeSci
opracowania.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow 1 ich rodzaju podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej
p.4. Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania niniejszej specyfikacji.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materialow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku ponizej
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Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa 1-3
kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolna warstwe) Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢
ciagla 1 nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej granicznej
uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3
grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Piasek Nalezy stosowa¢ piasek wg PN-B-11113

2.2.3. Material na warstwe odsaczajaca Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:

zwir i mieszanke wg PN-B-11111

piasek wg PN-B-11113

2.2.4. Woda Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5. Wykonawca
przystgpujacy do wykonania podbudowy, nawierzchni z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

= réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

= walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach

trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.6. Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.2.1.
Podbudowa, nawierzchnia powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15 <5

das

w ktorym: D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy lub
warstwy odsaczajacej, w milimetrach, d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85%
ziarno gruntu podtoza, w milimetrach. Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu
utozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrana geowtokning. Paliki lub szpilki do prawidtowego
uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢
ustawione w osi nawierzchni i w rzgdach réwnoleglych do osi nawierzchni. Rozmieszczenie palikow
lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 m.

Whbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i1 rzednych
wysokosciowych. Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II).
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslona iloscia wody i1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy, nawierzchni

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikltych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawceg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.7.

Wilgotnos¢ mieszanki Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalne;j,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

Zageszczenie podbudowy, nawierzchni

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Zageszczenie podbudowy, nawierzchni nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12.
Szeroko$¢ podbudowy, nawierzchni

Szeroko$¢ podbudowy, nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cm, -5 cm. Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.
Roéwnos¢ podbudowy, nawierzchni

Nierownosci podtuzne podbudowy, nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy, nawierzchni nalezy mierzyé
4-metrowa fata. Nierownosci podbudowy, nawierzchni nie moga przekracza¢: - 10 mm dla
podbudowy zasadniczej, - 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy, nawierzchni
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Spadki poprzeczne podbudowy, nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa, z tolerancja [ | 0,5 %.
Rzedne wysokosciowe podbudowy, nawierzchni
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi podbudowy, nawierzchni i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

Os$ podbudowy, nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej

o wiecej niz [1 5 cm.

Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci
projektowanej o wigcej niz: - dla podbudowy zasadniczej [ 10%, - dla podbudowy pomocniczej
+10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét Ogodlne zasady dokonywania obmiaru rob6t podano w Ogolnej
Specyfikacji Technicznej p.8. Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac
wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej
przedmiar robot.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej
podbudowy, nawierzchni z kruszywa naturalnego okreslonej grubosci.

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PEATNOSCI

Ogoblne zasady odbioru robét i podstawy ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST 1 wymaganiami zarzadzajacego realizacja umowy, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg p. 6, daly wyniki pozytywne

Cena wykonania 1 m2 podbudowy, nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogolne zasady rozliczenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej, p.9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Zalecane normy

Maja  zastosowanie  wszystkie
zwiazane z tym tematem normy
polskie (PN) i branzowe (BN), w
tym w szczeg6lnosci:

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.  Badania.  Oznaczanie  zawarto$ci
zanieczyszczen obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwo$ci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia
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PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-32250
BN-77/8931-12

Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie  zawartoSci
zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa

Kruszywa  mineralne.  Badania. = Oznaczanie  rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie
Los Angeles

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

SST B-04.00.00

Kod CPV 45212221-1

NAWIERZCHNIE BEZPIECZNE Z PLYTEK GUMOWYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem bezpiecznej nawierzchni (stref bezpieczenstwa)
na placu zabaw przy Szkole Podstawowej w Neplach.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanéw dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonaniem nawierzchni bezpiecznych poliuretanowych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Teren placu zabaw w nawierzchni poliuretanowej.

1.4.1 Nawierzchnia poliuretanowa

Plytki gumowe sa produkowane z kolorowego granulatu gumowego o wielkosci ziaren ok.
1 - 3 mm, zwiazanego klejem poliuretanowym. Potaczenie tych sktadnikow daje w rezultacie
bezpieczna nawierzchnig o wysokich wlasciwosciach absorpcji uderzenia.

Plytki taczone sa ze soba za pomoca systemu tacznikoéw. Phytki tego typu nie tamia sig, dzigki czemu
zapewniona jest ich trwato$¢ na dhugi czas.

Ptytki charakteryzuja si¢ nastgpujacymi cechami:

- zminimalizowane ryzyko urazu dzigki doskonatym wtasciwosciom absorpcji uderzenia

- fatwo$¢ utrzymania nawierzchni w dobrym stanie technicznym

- bezproblemowy montaz

- doskonate wtasciwosci antyposlizgowe i dzwigekochtonne

- wysoka odpornosé¢ na wilgoé

- zgodnos¢ z wymaganiami normy EN 1177

Grubos¢ ptyty gumowej jest uzalezniona od krytycznej wysokosci z jakiej nastepuje upadek
i powinna by¢ przystosowana dla wysokosci upadku..

Grubos¢ warstwy poliuretanowej jest uzalezniona od krytycznej wysokosci z jakiej nastepuje upadek:

- dla wysokosci upadku do 1.0m — 30mm

- dla wysokosci upadku do 1.5m — 45mm

- dla wysokosci upadku do 2.4m — 80mm

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
przetargowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania ogolne" Kod
CPV 45000000-7, pkt. 1.5.

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
,,Wymagania ogolne" Kod CPV 45000000-7, pkt. 2

2.2 Nawierzchnie poliuretanowe — wymagania

1. Nawierzchnia rekreacyjna, poliuretanowo-gumowa standardowo wystepujaca
w elementach o wymiarach 500x500mm i grubosci 45, 55, 80 mm.

2. Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania danego urzadzenia.

3. Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztuka budowlana
i polskimi normami.
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4. Nawierzchnia musi by¢ wodoprzepuszczalna, sktada¢ sie z jednolitej mieszaniny granulatu
gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego. Wierzchnia czes¢ ptytki EPDM powinna by¢ gtadka po
obwodzie frezowana. Spod ptytki powinien sktada¢ sig¢ maksymalnie z 16 wystajacych kwadratowych,
gladkich pdl imitujacych ,.tabliczke czekolady”.
5. Laczenie elementow nawierzchni nastgpuje dzigki wykorzystaniu okragtych, karbowanych kotkow
montazowych. Zazwyczaj osiem kotkéw montazowych jest umieszczanych w dwoch krawgdziach
kazdego elementu nawierzchni.
Zaleca si¢ uktadanie plytek w ,,cegietke” tj. jeden rzad wzglgedem drugiego przesunigty o pot ptytki.
2.3.1 Aprobata (rekomendacja) techniczna dla nawierzchni
Warunkiem dopuszczenia do stosowania nawierzchni poliuretanowej i tartanowej przy
budowie nawierzchni jest posiadanie aprobaty lub rekomendacji technicznej, wydanej przez
uprawniona jednostke:
e Atest Higieniczny PZH
o Certyfikat na bezpieczenstwo upadku z wysokosci do 1,0m uzyskany zgodnie z EN-PN 1177
e Karta techniczna produktu
e Gwarancja potwierdzona przez producenta lub jego przedstawiciela
2.3.2 Wyglad zewngtrzny
Poliuretanowa nawierzchnia bezpieczna powinna mig¢ jednolita barwg, jednolity wyglad struktury,
powinna by¢ rowna i posiada¢ chropowata powierzchnie o jednolitej sprezystosci.
Zalecana kolorystyka nawierzchni bezpiecznej — kolor pomaranczowy.
152 C, RAL 2011 — Tieforange
3WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania og6lne" Kod CPV
45000000 - 7, pkt. 3.
3.2 Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni sportowych i rekreacyjnych z poliuretanu
3.2.1 INSTALACJA
Gotowe ptyty gumowe sa ukladane recznie w sposob przemienny na stabilnej podbudowie. Trwale
taczenie elementéw nawierzchni nastgpuje dzigki wykorzystaniu specjalnie karbowanych kotkow
montazowych. Osiem kotkow montazowych jest umieszczanych w dwoch krawedziach kazdego
elementu nawierzchni. Kazdy element trwale taczy ze soba cztery kolejne elementy.
Do wykonczenia powierzchni mozna uzy¢ elementy wykonczeniowe : betonowe oporniki
6 x 30 x 100 cm na fawie betonowej, usytuowane rowno z nawierzchnia lub 1 cm ponizej. Do taczenia
dwoch roznych nawierzchni mozna zastosowac opornik poliuretanowy 5 x 20 x 100 cm.
Materiatem do wykonania podbudowy pod nawierzchnie bezpieczna jest kruszywo kamienne
0 okreslonej ziarnistosci, zaggszczone i wyrownane.
Konstrukcja nawierzchni bezpiecznej:
e Kkliniec o frakcji 0,5-4mm warstwa o grubosci 3cm
e thuczen o frakcji 12-32 o grubosci 12cm
e piasek o grubosci 10cm
W przypadku nawierzchni tartanowej podbudowy betonowej nalezy wykona¢ odpowiednio
wyprofilowane spadki podluzne i poprzeczne, odchytki mierzone tata o dt. 2 m. nie powinny by¢
wigksze niz 2mm. Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku
itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usunac).
Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, pyhu, szorstka, nie posiadac
odspojonych odtamkow.
Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, pytu, szorstka, nie posiadaé
odspojonych odtamkow.
4 WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania og6lne" Kod CPV
45000000-7, pkt. 4
4.2 Transport materialéw do nawierzchni bezpiecznej
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Wyroby wschodzace w sktad zestawu do wykonania nawierzchni bezpiecznych z ptyt gumowych
powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach posiadajacych informacje na temat nazwy
wyrobu i jego przeznaczenia, nazwe producenta i termin przydatnosci.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne" Kod CPV 45000000-7, punkt 5.
6 WYGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,,Wymagania og6lne"” Kod CPV 45000000- 7,
pkt. 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent nawierzchni posiada
aprobatg lub rekomendacje techniczna. Pozostale wymagania okreslono w kartach technicznych,
instrukcjach producentow, aprobatach i rekomendacjach.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1 Sprawdzenie podloza (podbudowy)

Sprawdzenia podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i SST:

6.3.2 Sprawdzanie wykonania nawierzchni bezpiecznych placu zabaw

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni bezpiecznych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami SST.

- ocena wygladu zewnetrznego

6.4 Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1 Sprawdzenie rownosci nawierzchni bezpiecznych poliuretanowych

Sprawdzenie roéwnosci nawierzchni nalezy przeprowadzaé tata nawierzchni placu zabaw.

6.4.2 Sprawdzenie profilu podluznego i poprzecznego

Sprawdzenie nalezy przeprowadzi¢ za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty charakterystyczne,
sprawdzajac zgodnos¢ wykonania z dokumentacja przetargowa.

7 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

7.1 Ogélne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robdt podano w SST ,,Wymagania og6élne" Kod CPV
45000000-7, pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni placu zabaw.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,,Wymagania ogolne" Kod CPV 45000000-7, pkt. 8.

8.2 Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST i wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daly wynik pozytywny.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy
z Zamawiajacym

10 PRZEPISY ZWIAZANE

6. Certyfikaty na nawierzchnie bezpieczne placow zabaw

7. Aktualny atest PZH dopuszczajacy stosowanie oferowanej nawierzchni

1.1 Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujqce upadki -- Wyznaczanie Krytycznej
wysokosci upadku.

3. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdélnym bezpieczenstwie produktéw, Dz.U. z 2003 r. Nr 229,
poz. 2275, z p6zn. zmianami,

4. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U. 2003
nr 6 poz. 69.

24



